INSTRUKCJA OBStUGI

80ARDMS

Modut microBOARD-M8 jest miniaturowym zestawem
uruchomieniowym z mikrokontrolerem ATmega8 na pokfadzie.
Na ptytce znajduje sie stabilizator napiecia 5V, rezonator
kwarcowy, taktujgcy mikrokontroler z czestotliwoscig 12 MHz.,
oraz ztagcze IDC-10 (Kanda), zgodne z powszechnie stosowanym
standardem, co sprawia, ze modut moze by¢ programowany za
pomocg wiekszosci programatordw dostepnych na rynku.

kontakt@msx-elektronika.pl
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Podstawowe wtasciwosci microBOARD-MS:

= Mikrokontroler ATmega8A-AU

= Ztacze do programowania ISP

= Stabilizator napiecia 5V (78M05) — max. 0,5 A

= Napiecie zasilania mikrokontrolera filtrowane za pomocga kondensatoréw

= Napiecie zasilania czesci analogowej dodatkowo filtrowane za pomocg
koralika ferrytowego

*» Mozliwosc¢ zasilania uktadu napieciem statym z zakresu 7-12 V

= Dioda LED sygnalizujgca podtaczenie napiecia zasilania

*  Wyprowadzenia mikrokontrolera znajdujg sie na 2 ztgczach kotkowych
(goldpin) — za wyjatkiem wyprowadzen podtgczonych do rezonatora
kwarcowego

= Rezystor podciggajgcy RESET do 5V

Podstawowe wiasciwosci mikrokontrolera ATmega8:

= 8 kB pamieci Flash (pamie¢ programu)

= 512 B pamieci EEPROM

= 1 kB pamieci SRAM (Static RAM)

= 2 liczniki/timery 8-bitowe

= 1 licznik/timer 16-bitowy

= 1 przetwornik analogowo-cyfrowy (8 kanatéw, 10-bitowa doktadnos¢)
= Interfejsy komunikacyjne: SPI, UART, TWI (1°C)

=  Whbudowany komparator analogowy

= 3-kanatowy PWM

Przeznaczenie microBOARD:

Modut microBoard jest urzadzeniem przeznaczonym do szybkiego budowania
uktadow elektronicznych opartych o mikrokontroler ATmega8. Na ptytce znajdujg sie
elementy, ktdre wchodzg w sktad wielu uktadéw, co pozwala zaoszczedzi¢ sporo czasu przy
prototypowaniu za pomocg ptytki stykowej. Jest to réwniez wygodne dla oséb wykonujgcych
ptytki PCB za pomocg popularnej metody termotransferu — nie trzeba uwzglednia¢ w
projekcie ztgcza ISP oraz stabilizatora napiecia zasilajgcego mikrokontroler.
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OPIS WYPROWADZEN microBOARD-MS8

% ns
RST— RESET/PORTC.6 -l 8 U;U Y
D2—  PORTD.2/INTO "02 4% oy
D3- PORTD.3/INT1 - D3
D4—  PORTD.4/XCK/TO < D4
D5—  PORTD.5/T1 - DS
D6—  PORTD.6/AINO 4 D6

D7- PORTD.7/AIN1 « D7
BO— PORTB.0/ICP1 : BO
Bl1- PORTB.1/0C1A
B2- PORTB.2/SS/0C1B y
B3—  PORTB.3/MOSI/OC2 BZ .
DO- PORTD.O/RxD B3
D1- PORTD.1/TxD
GND - Masa uktadu (0V)
B4- PORTB.4/MISO
B5- PORTB.5/SCK

El1- ADC6

E2- ADC7

CO- PORTC.0/ADCO
Cl1- PORTC.1/ADC1
C2- PORTC.2/ADC2
C3- PORTC.3/ADC3
C4— PORTC.4/ADC4/SDA
C5— PORTC.5/ADC5/SCL
Aref — Napiecie odniesienia dla przetwornika analogowo-cyfrowego
5V -  Napiecie zasilania 5V DC

Vin— Napiecie zasilania 7-12V DC

. Bl

Note katalogowg mikrokontrolera ATmega8 mozna znalez¢ pod adresem:

http://www.atmel.com/dyn/resources/prod documents/doc2486.pdf
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